
年発行　　　　　　　　　　　　　機械力学・計測制御

最適設計　　複合材構造の最適化　に関する研究

が報告された.遺伝的アルゴリズムを用いた最適化と

して,構造系とH∞制御系の統合最適化　　高層建物

制振用高減衰ゴムダンパの適正配置　等に関する研

究が見られた.振動制御系における最適設計に関して

は, 〃∞制御下での構造最適化　　パッシブ系とアク

ティブ系の同時最適化　　ポロノイ分布を用いた制

振アクチュエータ配置の最適化　　アクティブノイ

ズ制御系におけるアクチュエータ配置の最適化　　等

の研究が行われた.そして,構造系と制御系の同時最

適化に関しては,レギュレ一夕　　とH瑞lJ卸　を

適用したもの,ロボットアームの高速位置決めをめざ

した同時最適化　　が報告された.

〔梶原　逸朗　東京工業大学〕

11.運動と振動の制御

乗用車に対するセミアクティブ　　　ならびにア

クティブ　サスペンションの制御,シート制御によ

る乗り心地の改善　が行われた.また,鉄道車両の

サスペンションの制御に対して,最適予見制御

ニューラルネット　　　∞制御　　の適用が議論され

ている.さらに,エンジンマウントの制御　や車両
そうだ

の操舵に関する研究　　　が行われている.サスペン

ションの制御　　車両系の制御　　に関して特集号

が組まれている.

また,宇宙構造物の姿勢制御　卜　　振動制御

人工衛星上のアームのロバスト制御　　アンテナの

指向制御　　太陽電池パドルの制御　　　　ゲイン

スケジューリングを利用した航空機　　やミサイ

ル　　に対する飛行制御,ヘリコブタの飛行制御

に関する報告が行われた.さらに,ホバークラフトの

乗り心地改善のための制御系の構成　　や波浪外乱に

対して潜水艦の深度を保つ制御　　について報告が行

われた.

柔軟構造物に関して,並列する建築構造物を対象と

した振動制御　　固有構造指定法を用いた建物の制

御　　多層ゴムと油圧アクチュエータを用いたマス

ダンパによる高層建物の制振　　に関する報告が行わ

れた.また,剛性制御による柔軟構造物の制振),片

持ぼりのモード別振動制御　　非最小位相構造系に

対する適応フィードフォワード制御　　に関する報告

が行われた.さらに,柔軟構造物の位置決めを行う際

に生じる振動制御　　　や運動を伴う柔軟構造物の

繰返し制御による振動制御　　に関する報告が行われ

た.

実プロセスを対象として,液体タンク搬送における

液面振動抑制制御　　超高速エレベータの振動制

御　　クレーンの振止め制御　　多重懸垂体の振止

め制御　　磁気ディスク装置を対象としてヘッドの

位置決めサーボ問題　　　が検討されている.

そのほか,柔軟マニピュレータや関節に柔軟性があ

るマニピュレータの制御問題に対して数多くの報告が

行われていた.また, HD制御の機械システムへの応用

に関する特集　　が組まれている.

〔川谷　亮治　長岡技術科学大学〕

12.電磁力関連のダイナミックス

第7回「電磁力関連のダイナミックス」シンポジウ

ムが長崎伊王島で開催され,多方面にわたる発表が行
わい

われた　　磁気軸受　　や超磁歪材料　　に関する単

行本が刊行され, ER流体に関する特集　が組まれ

ている.

磁気浮上機構は,線形駆動機構　　除振装

置　　　　マスタスレーブ装置　　非接触操作機

構　　などへの応用が進められている.反発形磁気浮

上系のカオス的な挙動が調べられたり　　磁石の運

動制御を取り入れた機構　　が提案されている.磁気

軸受では,ロバスト制御理論が適用され　　センサ

レスでの不釣合い補償　　や無制御形　　の成功が報

告されている.さまざまな形式の磁気浮上モータが開

発されている　　　　超電導磁気浮上では,能動制御

の導入が検討されている　卜　　超磁歪材は,昔響素

子　　小形走行機構　などに利用され,材料の改良

が図られている　　　　流体は,ダンパ　　防振装

置　　油圧緩衝器　　クラッチ　　液圧制御弁

ロボット　　などに応用されている.機能流体の力学

的性質を統一的に扱う理論が解説されている　　圧

電素子を利用した振動制御　　　　グリッパ　が開

発されている.超音波浮揚の基礎的研究が行われてい

る　　静電力の利用も進められている

〔水野　　毅　埼玉大学〕

13.制御理論・応用

制御理論　　ロバスト制御の幅広い研究が行

われたく452ト　　特に,非線形システムに対するロバス

ト制御の研究が多くなった　ト　　システム同定に

関しては　　　　　　　に特集号　が組まれた.この

ほか, H2制御　　　サンプル値系の共分散制御,

ディジタル予見制御　　予見繰返し制御　　デッド

ビート制御　　仮想目標値制御　　モデル予測制

御　　非線形システムのオブザ-バ　　ニューラル

ネットによる制御　　　分布定数系　　離散事象




